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Prioritni témata definovana ¢leny PS VaV
v ramci Memoranda/Akeéniho planu o Igudoucnosti
automobilového pramyslu v CR

1. Pohony budoucich vozidel, komponenty a fizeni pohonli

elektromotory, vykonova elektronika, vyspélé algoritmy Fizeni pohond, alternativni pohony
pro hnaci jednotky hybridnich vozidel a vozidel na alternativni paliva z obnovitelnych zdrojd,
vyuziti odpadnich energii na vozidle, materidly a nanotechnologie, vyrobni technologie
hnacich jednotek, paliva se snizenou/nulovou uhlikovou stopou, vyzkum postupl pro
ziskavani uhlovodikovych paliv z netradi¢nich zdroju

2. Vozidlo jako celek a moznosti, jak snizit jeho negativni vliv na zZivotni prostredi

pokrokové materidly, technologie vyroby, nanotechnologie, snizovani hmotnosti, zlepSovani
aerodynamickych vlastnosti, fizeni a optimalizace energetickych tok( ve vozidle, snizovani
vnéjsiho a vnitfniho hluku a vibraci pasivnimi a aktivnimi prvky, hardware a software pro
autonomni fizeni vozidel, Gisté energie pro primyslovou vyrobu, vyuziti recyklovanych
materiall

3. Pramysl 4.0, Produkt 4.0

aditivni technologie vyroby, fizeni, planovani a kontrola zivotniho cyklu vyrobku, robotizace
a automatizace vyroby, informace o individualnim zivotnim cyklu vyrobku, automatizace
logistickych Fetézcd, zpracovani a fuze velkych souborl dat, pokrocilé nastroje pro vyvoj
designu

4. Safety & Security

vozidlova integrovana bezpecnost a datova/komunikaéni bezpecnost, spolehlivost systémd,
pasivni bezpecnost vozidel vyuzivajicich alternativni pohony, pasivni bezpecnost vozidel pfi
nestandardnich konfiguracich sezeni, pozarni bezpec¢nost vozidel

5. Nekonvencéni/inovativni vyvojové postupy a metody s vyuzitim simulaci a systémii
virtualni reality

nové softwarové algoritmy, zpracovani, planovani a vyhodnoceni, véetné Umélé Inteligence/Al,
Machine Learning, nastroje pro vyvoj, konstrukci a testovani, multifyzikalni modelovani, pfenos
modelu do vicesmyslové virtualni reality, verifikace na realném prototypu, pfenos virtualnich
modeld a dat mezi vyvojem a vyrobou, virtualni industrializace

6. Infrastruktura a komunikace - integrace automatizovanych dopravnich prostredku
budouci mobility do dopravniho systému

legislativni prostredi, energetické zasobniky, rozvoj energetickych siti, interakce nabijecich
systémdu vozu s energetickymi a informacnimi sitémi, garantované narodni geografické

a datové databaze, integrovani dostupnych infrastrukturnich informaci o provozu, stavy,
prostredi a sluzbach do rozhodovacich systéma vozidel a fidicich systémU dopravnich zafizent,
datové komunikaéni protokoly, sité elektronickych komunikaci

T Témata a jejich upfesnéni (jedna se o priklady, nikoliv vycerpdvajici vycet)
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Interakce rozhrani stroj vs. uzivatel, stroj vs. ucastnik dopravniho provozu, senzorika
a akéni ¢leny dopravnich prostredkd

HMI simulatory situaci, snadné a intuitivni rozhrani ¢lovék/stroj, UX/Ul design, HMI vnitfni /
vnejsi, akusticky / mechanicky / tepelny uzivatelsky komfort, inteligentni senzorika — vnitrni,
interaktivni, biosenzorika, vyvoj integraéni platformy pro pfevzeti vzdalené kontroly operatorem
nad vozidlem v hife dostupnych nebo zvladatelnych oblasti pro umélou inteligenci

Autonomni mobilita

legislativni prostiedi, feSeni pravnich, spoleCenskych a etickych otazek, které budou nasledné
promitnuty do pfipravy novych pravnich predpisd, akcidentologie, strategie realizace autonomni
mobility, systémy na podporu autonomni mobility, uzivatelska akceptace systému a pravidel
autonomni mobility, vyzkum, vyvoj senzor( a funkci pro autonomni mobilitu (ultrazvukové,
radarové, kamerové a laserové technologie - HW a SW), testovani a validace senzord pro
autonomni mobilitu (Virtudlni testovani, virtuaini validace, HIL, SIL, automatizace zpracovani
dat), infrastruktura a technologie pro testovani na uzavienych polygonech a testovacich
centrech (softwarové, komponentni, integracni testovani a vyvoj testovaciho prostredi

a simulacfi pro vozidla) a v redlném provozy, fidici a rozhodovaci algoritmy véetné vyvoje

nebo Uprav k nim pfislusnych konstrukénich ¢asti nebo celkl za ucelem zvyseni bezpeénosti

a plynulosti provozu, podpora pokrocilych softwarovych ndstrojd a zafizeni pro oblast mapovani
a lokalizace autonomnich vozidel, prostorova a informacni data pro potfeby pokrocilych
kontrolnich nebo fidicich systému propojenych vozidel, vyvoj nebo inovace systémové
architektury autonomnich vozidel

Mobilita jako sluzba (verejnosti), tvorba mobilitnich model( v ramci smart city,
prognostika v oblasti mobility, modely fungovani

mobility operatori, modely optimalizace navaznosti dopravni infrastruktury a komunikace
vozidel s okolim, multimodalni mobilita, propojeni a sdileni dat, kyberneticka bezpecnost
datovych pfenost a sluzeb, pravni prostredi sdilenych sluzeb, vyuZiti autonomnich vozidel
a drond

Prace s anotovanymi daty z readlného provozu

rozpoznavani a klasifikace objektl, sledovani objektu, fuze senzord, ,Car as a data provider" -
monitoring pocasi, provozu (pf. dopravni zacpy), aktudlniho stavu emisi, parkovacich mist apod.,
Digitalni kli¢, modely systematického zajisténi a vyuziti dat ze stacionarnich, mobilnich

a dalsich zdroja (veetné pravnich a bezpecnostnich aspektd)
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